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(57) [.Invention est relative a un mSt comprenant une partie 
infeneure montee sur une structure 1 et une partie superieure, 
a laquelle un objet devant fctre expose* est fix6. 

Le mat comprend deux rainures 18. 21 sofidaires de la 
structure 1. qui cooperent au guidage de deux doigts de 
guidage 1Z 11 sofidaires du mdt 5, 1'une 18 des rainures ayant 
un profii tel que le mdt peut avoir plusieurs incidences par 
rapport a la verticale 19. cependant que chacune des rainures 
presertte un decrochement 20. 23 correspondant a la position 
verticale 5 du mdt et qu'un ressort 15 est atte!6 entre le mdt 
et la structure et a pour effet lorsque les doigts de guidage 
sont disposes en regard des decrochements 20. 23 des rai- 
nures. de pousser ces doigts dans les decrochements. et ainsl 
de maintenir le mdt dans sa position verticale 5. 

Une application est la realisation d'un gyrophare protegee 
contre les destructions accidentelles. 
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L 1 invention a pour origine les feux de signalisation de 
v§hicules encombrants, tels que les gyrophares mont§s sur des mats 
fixSs a la cabine de machines egricoles, ou de tout autre engin 
05 mobile. 

Les mfits connus sont fixes par rapport a la cabine. Cette 
disposition provoque la destruction de nombreux gyrophares, au 
moment ou 1* engin qui en est muni, p§netre dans un endroit a 
hauteur limit6e, tel qu'un hangar ou une grange, ou lorsqu'au cours 

10 d'un deplacement, le mat heurte un obstacle imprgvu. 

L" invention entend rem§dier aux inconvfinients des 
dispositions connues en proposant le montage d'un m§t escamotable. 
Naturellement, l f application d'un tel mat est possible dans le 
domaine m§me de 1' origine de 1' invention, mais aussi dans toutes 

15 rielisations ou un mat escamotable est souhaiti. 

L f invention est done d'abord relative a un mat comprenant 
une partie inf§rieure mont§e sur une structure de support et une 
partie supirieure, a laquelle un objet devant 8tre expose est 
susceptible d'etre fix6. 

20 Ce mat comprend un ensemble de deux rainures, qui sont 

solidaires d'une premiSre des deux piSces - partie infSrieure du 
mat et structure - et qui coopfcrent au guidage relatif des doigts 
de guidage d'un ensemble de deux doigts de guidage, qui sont 
solidaires de la deuxiSme des deuxdites pidces - structure et 

25 partie infSrieure du m8t l'une au moins desdites rainures ay ant 
un profil tel que le mat est susceptible d' avoir plusieurs 
incidences par rapport d la verticale, comprises entre cette 
verticals et au moins une position oblique extrSme, cependant que, 
d'une part, chacune des deux rainures prfisente un dicrochement 

30 correspondant a la position verticsle du mat, d 1 autre part, un 
ressort de rappel est attel§ entre le mat et la structure et a un 
effet qui tend, lorsque les deux doigts de guidage sont dispos§s en 
regard des d§crochements respect if s des deux rainures, S pousser 
ces doigts de guidage dans lesdits dScrochements et a les y 

35 maintenir, et ainsi, h maintenir le mat dans sa position verticale. 
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Les avantageuses dispositions suivantes sont, en outre, 
de prifirence adoptfies : 

- le dScrochement d'une ra inure constitue un point haut 
de cette rainure ; 

05 - le ressort de rappel est un ressort de compression et 

est pr5comprim§ dans toute position susceptible d'etre occupfie par 
le m§t et est attelS au m§t et § la structure de maniSre que, 
lorsque le mSt est d§plac§ de sa position verticals 3 une position 
oblique extr§me, la longueur dudit ressort de rappel est 

10 croissants, de sorte que l'effet de ce ressort de rappel tend 3 
pousser ledit mat, initialement d§cal6 de sa position verticale r 
vers ladite position oblique extreme ; 

- le ressort de rappel est constitu§ par un v§rin 
pneumatique ; 

15 - le mat comports deux positions obliques extremes dans 

lesquelles il s'etend sensiblemerrt horizontalement dans des 
directions respectives oppos§es ; 

- celui des ensembles de deux rainures et de deux doigts 
de guidage, qui est solidaire de la structure, est constitu§ par 

20 une embase distincte de la structure et fixge sur celle-ci ; 

- la partie superieure du m§t est montee a tilescopage 
par rapport 3 la partie infirieure du m§t. 

L 1 invention a Sgalement pour objet un ensemble d'un 
phare de signalisation, tel qu'un gyrophare, faisant application 
25 d'un mSt tel que difini ci-avant, ensemble dans lequel le m3t est 
mont§ sur le chassis d'un vShicule et comporte deux positions 
avant et arriere de basculement, dans chacune desquelles son 
encombrement vertical est considSrablement r§duit par rapport 3 
celui correspondent a sa position verticale, le phare fetant mont§ 
30 3 I'extr&nitS superieure du mSt. 

De maniSre avantageuse : 

- 1' ensemble comporte une grille de protection du phare 
qui est distincte dudit phare et qui est fixfie eu m§t lui-m§me ; 

- une liaison Slectrique, s'fitend le long du mSt et relie 
35 le phare 3 une source d'§nergie filectrique montee sur le chSssis. 
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L f invention sera mieux comprise, et des caract§ristiques 
secondaires et leurs avantages apparaitront au cours de la 
description d'une realisation donnfie ci-dessous b titre d'exemple. 

II est entendu que la description et le dessin ne sont 
05 donn§s qu'e titre indicatif et non limitatif. 

n sera fait r6f§fence au dessin annex§, dans lequel : 

- la figure 1 est une vue en elevation d'un tracteur 
agricole muni d'un gyrophare conforme b V invention dans une 
premi&re configuration d 1 utilisation ; 

10 - la figure 2 est une vue suivant la fleche F de la 

figure 1 ; 

- la figure 3 est une vue en filiation, analogue b celle 
de la figure 1, du m6me tracteur agricole, mais dans une deuxiSroe 
configuration d r utilisation ; 

15 - la figure 4 est une vue de dStail, en elevation du mSt 

conforme S I'invention dont est muni le ^tracteur agricole des 
figures 13 3; 

- la figure 5 est une vue suivant la fldche 6 de la 

figure 4 ; et 

20 - la figure 6 reprfisente sch&natiquement diverses 

positions susceptibles d'Stre occupies par le mSt. 

Le tracteur agricole repr§sent§ sur les figures 1 et 2 
comporte une structure 1 constitute par le chassis du vfihicule et 
par sa cabine de conduite, des roues 2 qui en permettent le 

25 dSplacement sur le sol 3, b I'abord d'un obstacle 4 dispos§ d une 
hauteur liroit€e H du sol 3 (constitu§ en I'espece par la poutre 
transversals d'entrSe d f une grange). Un mSt 5, & I'extr&nitS 
superieure duquel est fix6 un gyrophare 6, est montfi sur une 
embase 7, distincte de 18 structure 1 et fixfe sur cette structure. 

30 Comme cela sera expliquS en regard des figures 4 b 6, le mfit 5 
peut basculer par rapport b V embase 7 (et b la structure 1) 
autour d'un axe gSomfitrique horizontal transversal 8 : aprSs avoir 
heurtfi I'obstacle 4, lors du emplacement du tracteur vers l'avant 
dans le sens 01, la grille 9 de protection du gyrophare 6, qui est 

35 distincte du gyrophare et est solidaire de l'extr&nitfi supfeieure 
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du mat 5 f a transmis eu mat 1 'impulsion qui I'a fait passer de sa 
position verticals (traits continus) § une position sensiblement 
horizontale (traits interrompus) dans laqualle le raSt a* bascul§ 
vers l'arriSre du tracteur, en une premiere position extr§m8 

05 d'escamotage par rapport a l'obstacle 4. 

La figure 3 montre le m§me tracteur se deplagant en 
marche arri§re t dans le sens D2, la grille de protection 9 
heurtant de no.uveau un obstacle 4 dont la hauteur H par rapport au 
sol est limitee. Le mSt 5 a basculS de sa position verticale 

10 (traits continus) vers une deuxieme position extr§me d'escamotage, 
sensiblement horizontale (traits interrompus) f dans laquelle il est 
orienti vers l'avant, dans une direction sensiblement opposfe 3 la 
premiere direction d T escamotage representee sur la figure 1. 

Les figures 4 3 6 representent les details du montage du 

15 mat 5. 

Le mat 5 comporte un trorigon inferieur 10, a I'extrSmite 
infgrieure de laquelle deux doigts de guidage 11 et 12 sont 
disposes, le doigt de guidage 12 §tant situ6 £ un niveau leggrement 
siip§rieur au doigt de guidage 11. Le mSt comporte Sgalement un 

20 trongon supirieur 13, qui est montS coulissant a l'intirieur, du/et 
par rapport au trongon inf§rieur 10, une vis 14 permettant de 
bloquer mutuellement ces deux trongons 10 et 13 et d'en rigler le 
tfilescopage. La grille de protection 9 et le gyrophare 6 sont tous 
deux montes d l'extr&nitfi sup§rieure du trongon sup§rieur 13. 

25 Un virin pneumatique 15 a son exe supferieur 16 fix§ sur 

la partie supfirieure du trongon inf§rieur 10 et son axe inferieur 
17 fix§ sur 1'embase 7, eu-dessus de 1* emplacement du doigt de 
guidage supSrieur 12 par rapport 3 1'embase 7. Celle-ci comporte 
une rainure supSrieure 18 de forme sensiblement semi-elliptique, 

30 qui s'Stend syrafitriquement par rapport 3 une droite verticale 19 
avec laquelle coincide I'axe du m§t 5, lorsque celui-ci est 
vertical. Cette rainure 18 a un point haut 20 qui constitue une 
d§viation vers le haut de la rainure et coincide avec la droite 
verticale 19. L'embase 7 comporte une autre rainure, infSrieure 21, 

35 disposSe en-dessous de la rainure sup§rieure 18, qui s 1 St end 
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verticelement dans l'axe de le droite verticale 19. Les doigts de 
guidage 11 et 12 sont, respectivement, introduits dans la rainure 
inf§rieure 21 et dans la rainure supfirieure 18. 

On note, sur la figure 6 que la fixation de l'embase 7 
sur la structure 1 est realisee par des vis et ecrous 22. 

Le verin pneumatique 15 constitue un ressort de 
compression dont la longueur L correspondant a la position 
verticale du mat 5, devient LB (superieure 8 L), lorsque le mat 
vient en 5B, dans une de ses positions extremes d'escamotage, en 
prenant une valeur intermediaire LA, lorsque le mat est dispose en 
une position oblique 5A intermediaire entre lesdites positions 
verticale 5 et horizontal 5B. Pour chacune des longueurs L, LA, 
LB que peut evoir le verin pneumatique 15, ce verin est en 
Decompression et a done un effet qui tend a ecarter l'axe IB de 
l'axe 17. 

Lorsque le mat 5 est vertical, les doigts de guidage 11 
et 12 sont disposes en regard des points hauts 23 et 20 des 
rainures 21 et 18, et sont pousses vers et a l'interieur de ces 
decrochements vers le haut desdites rainures, assurant 
1' immobilisation du mat 5 dans sa position verticale. 

Lorsque le mSt 5 est ecarti de sa position verticale, 
parce qu'il bute sur l'obstacle 4, l'effet du verin pneumatique 
est d'augmenter l'ecartement des axes 16 et 17, et done de pousser 
le mat vers sa position horizontale 5B et de l'y maintenir. 

Ainsi, le verin pneumatique 15 e-t-il une double fonction 
dans chacune desquelles il coopere a l'obtention de la stability de 
la position soit verticale, soit horizontale du mat. 

II doit etre note qu'un fil electrique 24, permettant le 
coulissement des troncons 10 et 13 du mat 5, relie le gyrophare 6 a 
l'une 25 des bornes. d'une betterie d'accumulateur electrique 26 
disposfie, de maniSre clessique, sur Is structure 1. 

Les aventages de 1' invention sont les suivants : 

_ d'abord, principalement, l'obtention d'un escamotage 
automatique du mat 5, des qu'il bute sur un obstacle 4, que ce soit 
en merche event (Dl) ou en marche arriere (D2), et, par consfiquent 
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1' elimination des bris de mat et de phares qui survenaient 
frfquemment ant§rieurement ; et done, Sgalement le maintien en bon 
§tat de fonctionnement des phares, gyrophares et autres objets 
fix§s en haut de m§ts, I'encombrement vertical du ra§t en position 
05 escamotSe §tant tr§s inf§rieur 3 celui correspondent § une position 
verticale, et permettant le passage sous l v obstacle 4 ; 

- cet escamotage Butomatique n'exige aucune manoeuvre du 
conducteur du vehicule, le m§t Stant maintenu efficacement dans sa 
position escamot§e 5B sous I'effet de son propre poids et du v§rin 

10 pneumatique 15 f ou de tout autre ressort analogue ; 

- la grille 9 de protection, independante du phare ou 
gyrophare 6, peut §tre utilisee svec tout type de gyrophares et il 
n'y a pas la n£cessit£ de la changer a chaque fois que le gyrophare 
est changfi ; 

15 - le montage du mat 5 sur une embase 7 rapportee sur la 

structure 1 facilite la fabrication, le montage se limitant a la 
fixation au moyen de quelques vis ; 

- 1' alimentation electrique par la batterie du vShicule 
est §videmment commode ; 

20 - bien entendu, la possibility de telescopage du m§t 

permet de rggler la hauteur du gyrophare 6 de maniire qu'il puisse 
signaler correctement le vehicule qui en est fiquipi ; et 

- il est envisageable igalement d'utiliser un mSt 
conforme 3 1' invention dans tous les cas oO son escamotage est 
25 recherchS, m§me pour des m§ts non montis sur des v§hicules. 

L' invention n'est pas limitee d la realisation d§crite, 
mais en couvre au contraire toutes les variantes qui pourraient 
lui fitre apportSes sans sortir de son cadre, ni de son esprit. 
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REVENPICATIONS 

1.- Mat comprenant une partie infirieure (10) montee sur 
une structure (1) da support at une partie superieure (13). 8 
laquelle un objet (6) devant etre expose est susceptible d etre 
fxx6 

caracterisfi en ce qu'il comprend un ensemble de deux 
rainures (18, 21). qui sont solidaires d'une premiere (1, 7) des 
deux pieces - partie inferieure du mat et structure - et qui 
coopSrent au guidage ralatif des doigts de guidage (12. 11) d'un 
ensemble de deux doigts da guidage, qui sont solidaires de la 
deuxieme (5) des deuxdites pieces - structure et partie inferieure 
du mat - l'une (12) au moins desditas rainures eyant un profil tel 
que le mat est susceptible d'avoir plusieurs incidences par rapport 
e la verticale (19). comprises entre cette verticale (19) et au 
5 moins une position oblique extreme (5B) . cependant que. d'une part 
chacune des deux rainures presente un decrochement (20, 23) 
correspondent 8 la position verticale (5) du mat, d'autre part, un 
ressort de rappel (15) est attele entre le mat et la structure et a 
un effet qui tend, lorsque les deux doigts de guidage (11, 12) sont 
20 disposes en regard des dScrochements (23. 20) respectifs des deux 
rainures, 8 pousser ces doigts de guidage dans lesdxts 
decrochements et a les y maintenir, et ainsi, 8 maintenix le mat 
dens sa position verticale (5). 

2. - H8t selon la revendication 1, carecteris6 en ce que 
25 le dficrochement (20, 23) d'une rainure constitue un point heut de 

cette reinure. 

3. - Hat selon la revendicetion 2, caracterisfi en ce que 
le ressort 'de reppel (15) est un ressort de compression et est 
prficomprimfi dens touts position (5, 5A, SB) susceptible d'etre 

30 occupee par le m8t et est attele eu m8t et 8 la structure de 
maniere que, lorsque le m8t est deplece de sa posxtxor, vartacale 
(5) 8 une position oblique extreme (5B). la longueur (L. LA. LB) 
dudit ressort de rappel est croissants, de sorts que 1'effet de ce 
ressort de reppel tend 8 pousser ledit mSt, initialement d6cal6 de 

35 se position verticele (5). vers ledite position oblique extreme 
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(5B). 

4. - M§t selon l'une quelconque des revendications 1 a 3, 
ceractSrisi en ce que le ressort de rappel est constitu§ par un 
v§rin pneumatique (15). 

5. - MSt selon l'une quelconque des revendications 15 4, 
caractSrise en ce qu'il comporte deux positions obliques extrSmes 
dans lesquelles il s'Stend sensiblement horizontalement dans des 
directions respectives opposees. 

6. * MSt selon l'une quelconque des revendications 13 5, 
caracterisg en ce que celui des ensembles de deux rainures (18, 21) 
et de deux doigts de guidage, qui est solidaire de la structure 
(1), est constitug par une embase (7) distincte de la structure (1) 
et fix§e (22) sur celle-ci. 

7. - MSt selon l'une quelconque des revendications IS 6, 
caractfiris§ en ce qu'en outre la partie sup§rieure (13) du mit est 
montee a tfilescopage par rapport S la partie inferieure (10) du 
mSt. 

8. - Ensemble d'un phare de signalisation , tel qu'uri 
gyrophare, faisant application d'un mSt selon l'une quelconque des 
revendications 13 7, caract§ris§ en ce que le mSt (5) est monte 
sur le chSssis (1) d'un vihicule et comporte deux positions avant 
et 8rriere de basculement, dans chacune desquelles son 
encombrement vertical est considerablement reduit par rapport a 
celui correspondant a sa position verticale, le phare (6) fitant 
montfi S I'extr&nitS sup&rieure du mSt (5). 

9. - Ensemble d'un phare selon la revendication 8, 
caract§ris§ en ce qu'il comporte une grille de protection (9) du 
phare qui est distincte dudit phare (6) et qui est fixge au mSt (5) 
lui-mSme. 

10. - Ensemble d'un phare selon l'une quelconque des 
revendications 8 et 9, caractirisS en ce qu'une liaison filectrique 
(24) s'fitend le long du mSt (5) et relie le phare (6) S une source 
d'§nergie §lectrique (26) mont§e sur le chSssis (1). 
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